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Robot humanoidalny Barbara dotacza do spotecznosci AGH

2026-05-15

Centrum Doskonatosci Sztucznej Inteligencji AGH wzbogacito sie o nowoczesnego robota humanoidalnego -
Barbare. Unitree G1 Edu U2 to profesjonalny robot edukacyjno-badawczy, zaprojektowany jako platforma do
pracy z algorytmami sztucznej inteligencji.

- Zakupiony przez uczelnie robot posiada bardzo wysoka sprawnos¢ motoryczng i stabilizacje ruchow.
Potrafi sprawnie sie porusza¢ oraz wykonywac¢ zaprogramowane gesty. Kluczowym aspektem jest
jednak otwartos¢ platformy, ktéra pozwala nam na gteboka ingerencje w oprogramowanie. Naszym
celem jest nadanie maszynie cech bardziej ludzkich. W pierwszej kolejnosci zespét wdrozyt modut
mowy, co udato sie zrealizowad w zaledwie tydzieh. Kolejnym, naturalnym krokiem rozwoju bedzie
wyposazenie Barbary w petni funkcjonalne, precyzyjne dtonie robotyczne oraz implementacja
algorytmow chwytania i manipulowania przedmiotami - wyjasnia Jan Tyc z Centrum Doskonatosci
Sztucznej Inteligencji AGH.

- Barbara bedzie stanowi¢ wazne narzedzie badawcze i dydaktyczne, umozliwiajgce praktyczna
weryfikacje algorytméw sztucznej inteligencji w srodowisku fizycznym. Dzieki niej mozliwe bedzie
prowadzenie prac nad integracjg systeméw percepcji, sterowania, uczenia maszynowego oraz
komunikacji cztowiek-maszyna. To istotny krok w rozwoju kompetencji AGH w zakresie nowoczesnej
robotyki humanoidalnej i zastosowan Al - podkresla prof. Joanna Jaworek-Korjakowska, dyrektor
Centrum Doskonatosci Sztucznej Inteligencji AGH.

Dwie sciezki rozwoju: nauka i promocja

Praca z robotem koncentruje sie na dwdch kluczowych obszarach. Pierwszy z nich to dziatalnos¢
stricte naukowa. W Centrum Doskonatosci Sztucznej Inteligencji dziata zespét specjalizujacy sie w
robotyce mobilnej i humanoidalnej. Inzynierowie testujg tam najbardziej zaawansowane algorytmy
oparte na uczeniu ze wzmocnieniem (Reinforcement Learning). Jest to paradygmat, ktéry pozwala
maszynie samodzielnie wypracowywac optymalne sposoby poruszania sie poprzez interakcje z
otoczeniem.

Drugim filarem projektu jest promocja osiggnie¢ badawczych AGH. Barbara, jako jedna z najbardziej
zaawansowanych konstrukcji tego typu, ma stac sie wizytéwka innowacyjnosci uczelni podczas
wydarzeh branzowych i naukowych.

Przetom w stabilnosci i mocy obliczeniowej

Podstawowa konstrukcja Unitree G1 Edu charakteryzuje sie wyjatkowg dynamikg - potrafi nie tylko
chodzi¢, ale i biegad. Robot jest w stanie automatycznie odzyskac¢ rdwnowage po potknieciu czy
lekkim popchnieciu, co stanowi ogromny postep wzgledem starszych generacji robotéw, ktére
wymagaty sztywno zdefiniowanych sciezek ruchu i czesto ulegaty awariom w trudniejszych
warunkach. Dzieki nowoczesnym systemom stabilizacji, Barbara potrafi samodzielnie reagowa¢ na
nieprzewidziane zdarzenia w czasie rzeczywistym, a w razie upadku - bez pomocy operatora -
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powrdci¢ do pozycji stojgcej.

Whnetrze robota kryje potezne zaplecze obliczeniowe: 8-rdzeniowy procesor oraz modut Nvidia Jetson
Orin. To wtasnie to rozwigzanie pozwala badaczom na implementacje autorskich, wymagajgcych duzej
mocy modeli Al. Wersja badawcza (Edu) zapewnia dostep do niskopoziomowych funkcji maszyny, co
otwiera droge do testowania scenariuszy takich jak sortowanie produktéw na liniach produkcyjnych
czy wsparcie logistyczne wewnatrz budynkéw.

Polskie serce systemu mowy

Innowacyjnym elementem rozwijanym w AGH jest autorski modut komunikacji gtosowej. - System
mowy opiera sie ha zaawansowanym rozpoznawaniu dZzwieku, ktéry nastepnie jest analizowany przez
model jezykowy. Sercem tego uktadu, pozwalajgcym na naturalng interakcje z Barbarg, jest Bielik -
najlepszy polski model jezykowy (LLM), ktéry powstat przy wsparciu ACK Cyfronet AGH. Dzieki temu
robot nie tylko rozumie polecenia, ale potrafi generowac logiczne i poprawne jezykowo odpowiedzi -
ttumaczy Sebastian Jankowski z Centrum Doskonatosci Sztucznej Inteligencji AGH.



